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CARATTERISTICHE
Struttura: pressofusione alluminio con 4 tasti, gancio infe-
riore girevole 360° con fermo di sicurezza, max sovraccarico 
125%
Visore: GRANDE LED ROSSI 25mm ben visibile
Alimentazione: 3 batterie alcaline cod. AA
Accessori inclusi: Telecomando, Gancio girevole 360°, 
Batterie
Packaging: 1pcs dimensioni (W)390x(L)445x(H)355, 
Peso N.W.1,8kg- G.W. 2,2kg

CARATTERISTICHE
Struttura: in pressofusione alluminio, tastiera a  
membrana meccanica impermeabile, Gancio inferio-
re girevole 360° con fermo di sicurezza, Telecomando  
wireless, max sovraccarico 150%
Display: GRANDE LED ROSSI 40mm ben visibile
Alimentazione: batteria ricaricabile e alimentatore
Accessori inclusi: telecomando a distanza, gancio gi-
revole 360°, batteria ricaricabile, alimentatore
Packaging: 1pcs dimensioni (W)330x(L)520x(H) 280mm, 

Peso: 1T N.W.10kg - GW. 11kg

3T N.W.11kg - GW. 12,5kg

5T N.W.13kg - GW. 14,5kg

10T N.W. 17 kg - GW. 19kg

Modello Codice Portata Max Divisione

CS 300 05063A 300 kg 50/100 g 

CS 500 05063B 500 kg 100/200 g 

CS 1T 05063C 1000 kg 200/500 g 

CS DINAMOMETRO ELETTRONICO MULTIFUNZIONE

CX DINAMOMETRO ELETTRONICO MULTIFUNZIONE

2YEARS
W A R R A N T Y

FUNZIONI 
• Tara Semiautomatica
• Hold blocco peso
• Sommatoria M+
• Unità misura (g,kg,lb)
• Azzeramento
• Standby programmabile
• Calibrazione esterna
• Segnale acustico peso stabile
• Segnale acustico sovraccarico
• Segnale batteria scarica
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Modello Codice
Portata 

Max
Divisione A B C D E F

CX-1T 05065D 1000kg 500g 198 120 163 420 76 40

CX-3T 05065E 3000kg 1000 g 198 120 163 462 76 50

CX-5T 05065F 5000kg 2000 g 198 120 163 511 80 52

CX-10T 05065G 10000kg 5000g 206 135 180 589 90 52

PESATURA MOBILE
DINAMOMETRI PROFESSIONALI
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